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1 INTRODUZIONE

La pianificazione automatica comprende molte direzioni di ri-
cerca. Una d- cazione di attivita, si occupa ad esempio di pro-
blemi quali la pianificazione di progetto, la gestione di risorse
complesse (sistemi spaziali, strutture sanitarie, impianti manu-
fatturieri), etc. Le tecniche di intelligenza artificiale si pongo-
no l'obiettivo di manipolare in modo sofisticato una rappre-
sentazione simbolica della soluzione. Perseguendo questo
obiettivo si & arrivati a proporre dei sistemi interattivi con I'u-
tente che rappresentano una importate evoluzione rispetto ai

tradizionali sistemi di supporto alle decisioni. Per risolvere |

problemi di pianificazione di attivit & comrentemente utilizza-
ta 1a pianificazione basata su vincoli. Questa metodologia de-
termina una soluzione tramite un processo di imposizione in-
crementale di vincoli su una soluzione parziale incompleta. Il
processo di risoluzione si appoggia su vari moduli di ragiona-
mento specializzato. Uno dei moduli pit rilevanti & il gestore
di vincoli temporali in quanto, in tale pianificazione, & rile-
vante la rappresentazione esplicita del tempo (durata attivita,
vincoli di precedenza, etc.). Un tale modulo, di cui si occupa
il presente articolo, deve fornire un servizio deduttivo corret-
to, completo e, possibilmente, efficiente.

Il modulo temporale descritto gestisce una particolare
classe di vincoli temporali: i vincoli quantitativi tra variabili

- temporali [Dechter et al 91]. L'aspetto centrale del lavoro & la
proposta di algoritmi dinamici per la gestione di tali vincoli.
Gli algoritmi dinamici sfruttano efficientemente la soluzione
parziale pre-esistente nel calcolare i nuovi parametri dopo una
modifica anziché ricalcolare tutto da zero, di conseguenza si
integrano bene con lo stile di pianificazione incrementale so-
pra citato.

2 LA RAPPRESENTAZIONE DEL TEMPO

Introduciamo un semplice esempio, preso da un dominio me-
dico, che servira alla presentazione dei vari risultati. Suppo-
niamo, Figura 1, che un risolutore di problemi debba decidere
gli istanti di inizio di alcune attivit tra le quali esistono dei
vincoli temporali. La sequenza di azioni Al;A2;A3 rappre-
senta un tipico piano per eseguire una lastra allo stomaco. 1l
piano inizia con Ia consegna di una prescrizione medica ad un
addetto (Azione Al) che riempie un registro chiedendo dei
dati e consegna al paziente un preparato da ingerire che fara
da liquido di contrasto per la lastra; ingerito il preparato
(Azione A2) si dovra aspettare che questo abbia un effetto mi-
nimo e poi si passera alla effettnazione delle lastre (Azione
A3) avendo cura di finire entro un tempo prestabilito dalla
somministrazione onde evitare che il liquido perda di effica-
cia. Ogni azione & caratterizzata da una durata, tra le azioni
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